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 




 




 

            
            



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













30.000



Merkmale iMD 10 iMD 20            iMD 40

Motortyp
Bürstenbehaftete 
Servomotoren (DC)

Bürstenlose Servomotoren (EC) Bürstenlose Servomotoren (EC)

Versorgungsspannung 40 - 95 VDC 230 VAC-Netz, 1-phasig

Motorstrom Dauerstrom 12 A, Spitzenstrom 25 A
Dauerstrom 6,5 A 
Spitzenstrom 8 A

CAN-Bus-Interface
CANopen DS301 V4.0 und DS402 V1.0 der CiA (CAN in Automa-

tion)

CANopen DS301 V4.0 und 
DS402 V1.0 der CiA
(CAN in Automation)

RS-232-Schnittstelle 
(asynchron, 19,2 oder 
57,6 kBit/sek.)  

Für Inbetriebnahme (DcSe-
tup.exe) oder 
z.B. SPS-Anschluss; 
effektives Über-
tragungsprotokoll

Für Inbetriebnahme (AcSetup.exe)
oder 
z.B. SPS-Anschluss; 
effektives Über-
tragungsprotokoll

Für Inbetriebnahme 
(AcSetup.exe) oder z.B. SPS-
Anschluss; effektives Übertragungs-
protokoll

Messsystem
Inkrementaler Encoder (RS422); 
max. Eingangsfrequenz: 1,25 MHz

Inkrementaler Encoder (RS422);
max. Eingangsfrequenz: 1,25 MHz

Kommutierung -- Hallsensor-Signale Hallsensor-Signale

Analogeingang (±10 V) 11 Bit Auflösung 11 Bit Auflösung

PWM-Schaltfrequenz max. 12,5 kHz max. 16,4 kHz max. 16,4 kHz

Eingänge für 
End- und 
Referenzschalter

ü ü ü

Digitale Strom-, 
Drehzahl- und 
Lageregelung

Abtastzeiten: 
min. 80 µs / 244µs / 
488µs für Strom- / Drehzahl-
/ Lageregler

Abtastzeiten: 
min. 61 µs / 244 µs /
488 µs für Strom- / Drehzahl- /
Lageregler

Abtastzeiten: min. 61µs / 
244 µs / 488 µs für Strom- /
Drehzahl- / Lageregler

Bremssteuerung ü ü ü

Gantry-Betrieb bzw. 
Synchronsteuerung

Von 2 Modulen, Master-Slave über CAN-Bus

Überwachung des 
Motorstroms

Kurzschluss, I2t
Kurzschluss, I2t, 
Pulse-by-Pulse

Kurzschluss, I2t, 
Pulse-by-Pulse

Überwachung der 
Encodersignale

ü ü ü

Überwachung der
Software durch 
internen Watchdog-Timer

ü ü ü

Einfaches Update der 
Firmware über RS-232

Vor Ort durch Kunde oder Service-Techniker möglich

Stillstandsüberwachung Redundanz nach ISO-Norm

Abmaße 180  x 35  x 110 mm 180  x 35  x 120 mm 180 x 50 x 150 mm

Art.-Nr. Antriebsregler 314 020 314 030 314 040

Technische Merkmale

iMD 10/20/40 iMD 10/20/40

made by isel ®

Antriebsregler 
für Servomotoren

Technische Änderungen vorbehalten.

C-17ELEKTRONIK

Steuerungen

Steuerungen

elektro
n

ik
Steuerungen

Motor- und Encoderanschlussleitungen gehören NICHT zum Lieferumfang.




